Ztacze LPT do sterowania manipulatora
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Zbocze ,0 — 1" generuje krok

S3 — wejscie czujnika wysokosci PROBE (normalnie rozwarte w stanie High).

S%, S4, S5 — wejscia czujnikow pozycji HOME (pozycja bazowa).

S6 — wejscie czujnikbw maksymalnego potozenia EMGR (normalnie rozwarte w stanie
High).
Uaktywnienie ktoregokolwiek z czujnikbw EMGR powoduje wygenerowanie na
wejscie S6 krotkiego impulsu (~10ms stan LOW). Nie ma mozliwosci

identyfikacji czujnika generujgcego sygnat.



